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摘  要：研究了矿井工业以太网在大流量视频负载下的时延效应和网络通信的实时调度策略.在

分析工业以太网系统大流量视频负载下网络时延的理论计算方法的基础上，建立了矿井工业以太

网模型，通过加载与煤矿现场数据流量近似一致的视频负载方法，对大流量视频负载分别在

100 Mbps和1 000 Mbps工业以太网络平台上的网络时延特性进行仿真试验.仿真结果表明：

1 000 Mbps工业以太网具有更短的网络通信时延和更好的实时性，并据此提出了在有限的网络带
宽下传输大流量视频负载时，减少网络时延、实现实时传输与控制的负载调度策略，其仿真结果

表明，采用权值分配调度能够有效地减小网络通信时延，实现实时传输与控制.
关键词：工业以太网；大流量视频负载；调度策略；网络时延
中图分类号：TP393    文献标识码：A

Real-time load scheduling strategy of mine industrial Ethernet
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Abstract： The time delay effect and real-time scheduling strategy of mine industrial Ethernet network， which is

under massive data f  low video load， was researched. On the basis of analyzing the theoretic calculation of Ethernet

network time delay based on massive data f  low video load， the model of mine industrial Ethernet network was built，

and the time delay effect of 100 Mbps and I 000 Mbps industrial Ethernet when they connected video load was sim-

ulated by the method of loading data f  low， which was approximative with the date f  low of coal mine scene. The sim-

ulation results show that 1 000 Mbps industrial Ethernet has shorter time delay and better real-time of communica-

tion than that of 100 Mbps industrial Ethernet. In order to decrease the delayed time of transmitting massive data

flow and transmit the control instruction real-time in limited network bandwidth， the strategy of load scheduling was

also given， and the load scheduling strategy simulation results show that distribution scheduling strategy can de-

crease the time delay effect of network effectively and get the aim of transmitting and controlling in real time.

Key words： industrial Ethernet； massive data f  low video load； scheduling strategy； network time delay

    目前我 国煤矿使用 的各种监测 、监控 和通信系统相当复杂 ，几乎每一套系统都有一套各 自独立的通信

传输 系统 ，没有开放协议及统一的信息交换标准和信息平台，造成 了投 资重复浪费 ，并带来 了一系列的问
    一    一

题‘  1  1  .为了进一步提高煤矿管控一体化 的水平 ，必须实现全矿井的生产信息 、设备 的工况 监测信息 、控

制信息和语音 、视频等多媒体信息在一个统一的 网络平 台上传输. 目前采用 以太 网技 术构建的 100 Mbps
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    工业以太网矿井综合业务数字网络虽然已经在煤矿井下投入使用，但由于以太网的时延效应，同时为保证

    监测数据和控制数据的实时、可靠传输，人流量数据负载的视频负载并没有在监测监控网络平台上并行传

    输.因此，要构建全矿井综合自动化网络平台，必须研究矿井工业以太网在接入和并行传输大流量视频负
    载时的网络实时性能，以及在网络发生拥塞时的负载调度策略.

    在工业以太网的通信实时性、大流量数据的流媒体在网络中的传输特性以及网络拥塞控制方面，国内

    外很多学者做r相关的研究.张奇智等‘2‘基于网络演算理论对工业以太网端到端最大时延进行了理论计

    算；王跃飞等、引从以太网实时通信的控制设计的角度对工业以太网实施了仿真实验研究；O.Barana。4j研

    究闭环控制系统网络的实时性；Wan Zhi  ，Manika Dey 5-6]考察了工业以太网远程数据传输的实时性、稳
    定性，以及对视频信号QoS的支持机制；D.Ponce"i  对工业以太网数据采集系统的数据传输实时性进行了

    研究；Young Jun Sona，M. Moallem等18191  建立不同的工业现场控制实时数据通信模型，并对模型进行了

    仿真实验；G.Cena，Kyung Chang Lee等 I  U - lli重点对交换式以太网的数据实时传输进行了建模与仿真；
    Wah B.W.等。陀1  研究了大流量负载的语音、视频信号在因特网上传输的实时特性；Tullio Facchinettj "3：

    对以太网传输大流量数据负载时的网络通信实时性能，以及拥塞控制策略进行r研究.在这些研究中，关

    于以太网通信实时性的研究都是基于各自特殊的工程背景，与矿井综合自动化网络平台的通信负载流量巨
-  大的现实差别较大；而关于多媒体数据在以太网上并行传输给网络通信性能带来的影响方面的研究，多是

    侧重f底层协议的分析，缺乏对应用层时延的分析；此外，矿井工业以太网在煤矿现场的应用，多侧重于

    实时监控系统的集成与设计，对于网络系统平台的通信实时性方面的研究，目前开展的相对较少.本文在

    对大流量负载下矿井工业以太网网络时延理论分析的基础上，通过仿真试验分析了 100 Mbps和

    1 000 Mbps工业以太网在大流量视频负载下的通信实时性，并针对仿真结果，提出了相应的实时调度策
    略.

■

◆

1  大流量视频负载下矿井工业以太网的网络时延分析

    目前应用于煤矿现场 的工业以太网通常采用环形拓扑设计 ，地面与井 F分别形成 网络通信环 ，因此 ，

矿井工业以太网络的时延计算与文献 中已有的时延计算方法又有所不同.

    根据数据流在矿井工业 以太网中传输链路及传输时延的构成分析 ，定义传感器到客户终端的通信时延
    M—I

T  = E TDF：（  i，i  +l  ）  ，其中 ，M 为以太环网上朝服务器方向链路的交换机节点数 目；TD，为以太环网一E相邻
    习

2  台交换机之 间的端到端时延 ；i  为该链路上的第 i  个交换机 节点.

    端到端 时延 Tn。= TFcn：+ To，其中，TF.1.。为以太环网上端到端的通信时延 ，TF：.I.。=715+r，。。、  ，瓦 为数据

帧发送时延 ，TTR。、为信号在网络线路上的传输时间；n为端 口排 队时延.

    如果以太 网络中 2个节点之间没有中继设备 ，则不会发生端 口排 队的现象 ；或者以太网中没有大流量

的视频负载 ，只有控制指令数据在以太网上传输 ，一般也不会发生端 口排队的现象 ，此时 ，To =O，TDF.=

TF：TE，当视频信号介入后 ，必然会发生众 多的视频信号 、甚 至是控制信号在中继设备 的端 口排 队的现象 ，

这将对 网络通信的实时性产生严重的影响.
    、一I

    假设在一个端 口发生 ，v个数据帧在排队 ，那么排 队时延 一'4l  TQ= ∑  [  T，，，，+（b +L。+L，）  T  ̈m]  ，其中，
    k=l

Trrv为两数据帧传输之间的等待时间，在以太网中一般规定为 96 bit的传输时间 ；Lk为第 后个数据帧的数

据长度；L。为帧头；L，为其他字节开销；rmt为比特率.
    实际上 ，这里对 于端 口排 队时延 To的计算 ，采用 了符合数据帧发送过程 的简化计算方法 ，而且这里

并没有考虑到数据帧在交换机端 口排队的队列等待时延 ，这是因为队列等待时延具有高度的不确定性 ；因

此试 图通过数学建模 的方法建立该时延 的.最化模型是不现 实的 ，而且根本也没有必 要，因为在实际应用

中，通常采用模型仿真 的方法对网络进行性能验证.



1432   煤    炭    学    报   2009年第34卷  ●

2  网络模型

    在OPNET中构建的矿井工

业以太网系统仿真模型如图 l
所示.矿井工业以太网系统由

地面光纤环网 I  和井下光纤环

网Ⅱ组成，地面光纤环网与井

下光纤环网通过互为冗余的 l

号、2  号核心交换机连接，从
而实现全矿的综合业务的数字

交换与传输.井上井下所有的

监测、监控系统都接入相应环

，}下生产集控系统
  5呼J}F隔爆
  变换机

4呼”F隔爆
  交换机

    图1  0PNET下矿井工业以太网系统模型

Fig.1  Network model of mine industrial Ethernet on OPNFT

网，接入速度为10110011 000 Mbps自适应.客户端通过数据库服务器、视频服务器和WEB服务器分别
读取在网络中传输的监测监控数据、视频和语音数据以及实现远程访问的功能.

3  大流量负载下矿井工业以太网的实时性

    为了更好地对矿井工业以太网在大流量负载下的网络性能进行仿真研究，仿真试验条件按照煤矿现场
工矿条件进行设置，通过加载流量脚本实现数据流量与

煤矿现场一致的网络视频负载的导人，仿真时分别创建

了100 Mbps和 1 000 Mbps工业以太网络平台两个场景，
模拟在相同数据流量的视频业务下对网络平均时延和高
层应用程序平均时延的影响.

    图2是在 100 Mbps和1 000 Mbps工业以太网络中同

时分别加载50 Mbps流量和70 Mbps流量的视频业务后

  2 000

∽l 600
j

置 1  1 200
一

耋  800
一  400

    O

--- 100 Mbps_50 Mbps_Video
+ 100 Mbps_70 Mbps_Video
+  1 000 Mbps_50 Mbps_Video
—r I OOO Mbps_70 Mbps_Video

0    400  800  1 200 1 600 2 000
    仿真时州/s

◆

网络平均时延的比较.由图2可以看出，当所加载的视  图2  100 Mbp。j1 000 Mbp。以太网平均时延比较
频业务的数据流量为50 Mbps时，100 Mbps以太网的平    Fig.2    Comparison of a。erage time delay
均时延是在800 bLS左右，1 000 Mbps以太网的平均时延    on 100 Mbps and l 000 Mbps Ethernet
约为300 }is；当所加载的视频业务的数据流量增大到70 Mbps时，100 Mbps以太网的平均时延也相应地
增加到1  100 vs左右，而1 000 Mbps以太网的平均时延曲线几乎与在50 Mbps流量下的平均时延曲线完全
重合.可见，在相同的数据流量下1 000 Mbps以太网平均时延要比100 Mbps以太网的小的多，即使是在
数据流量突变的情况下，100 Mbps以太网的时延也比1 000 Mbps以太网的时延陡增得厉害，这说明
1 000 Mbps工业以太网更利
于视频图像的实时传输.

    由图3  可以看出，在

加入 50 Mbps流量的视频

业务后，100 Mbps以太网
的数据库服务器的响应平

均时延约为 700 Vs，Web
服务器的页面响应平均时

延约为 250 fLS左右；而

1 000 Mbps以太网的数据
库服务器的响应平均时延

数
据
库
服
务
器

+ 100 Mbps_50 Mbps_Video
+ 100 Mbps_70 Mbps_Video
—.-1 000 Mbps_50 Mbps_Video
十 1 000 Mbps_70 Mbps_Video

0    400  800  1 200 1 600 2 000
    仿真时M/s
    （  a）

    800

～600
\

婆400
墨
} 200

    O

WEB服务器
  + 1  00 Mbps_50 Mbps_Video
  + 1  00 Mbps_70 Mbps_Video
  -̂-1 000 Mbps_50 Mbps Video
  “ 1 000 Mbps _70 Mbps_Video

0    400  800  1 200 1 600 2 000
    仿真时IⅧ/s
    （  b）

图3 100 Mbps与 1 000 Mbps以太网高层应用程序平均时延比较

Fig.3  Comparison of upper application program'  s average time delay

    on 100 Mbps and l 000 Mbps Ethernet
◆
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约为300 p.s，Web服务器的页面响应平均时延约为80  ̈s；当视频业务的数据流量增加到70 Mbps时，
100 Mbps以太网的数据库服务器的响应平均时延增加到900 5*s左右，并且在数据流量流通的初始阶段增

加更为迅速，这是由于所有的数据涌向同一个网络端口所致；Web  服务器的页面响应平均时延增加到

300 vs左右；而 1 000 Mbps以太网的数据库服务器和Web服务器的响应平均时延基本没有变化，可见，
1 000 Mbps以太网更能够适应大型复杂的工业现场控制的需求.

4  大流量负载下矿井工业以太网的实时调度

    首先，采用优先级排队机制.优先级排队算法是最先处理优先级最高的数据包，然后是次高级，依次

向下，直到没有比X级高的包在排队，才处理X级.为此，图l  中的客户端 l  ，2，3  的负载类型分别为控

制指令，传感器监测量，生产视频画面；优先级别分别为2  （  最高）  ，1  ，0  （  最低）  .

    按照负载类型的优先级进行传输，实时性要求较高的控制指令的传输时延不会很大，但在实际传输
中，大流量的视频负载会长时间地占据带宽，当优先级高的控制指令和传感器监测量需要传输通信时，尽

管网络会优先处理级别较高的控制指令和传感器监测量，但是在移出带宽给优先级高的负载类型传输的过

    程中无 疑 造成 了 网络

◆   时 延 的 加 剧. 图 4

    （  a）  ，是网络带宽被大

    流量视 频 负载 占据 后

    的采用 优 先级 排 队机

    制的仿 真 结 果 ，当 优

    先级 较 低 的视 频 负 载

    流量较大时 ，客户端 3

    的平 均 时延 已经 达 到

    100 ms，最 大 时 延 已

    l刳4  小I州排队机制网络客J、  t  端平均时延比较

Fi  g.4  Comparison of network cIJents' average-time based on priority and distribution

    经接近 120 ms，此时，尽管控制指令负载和传感器监测的数据负载拥有较高的优先级，但是在网络带宽

    有限并被大流量视频负载所占用的情形下，优先处理客户端 l  和客户端 2  的负载传输，其时延仍然较大，

    尤其是控制指令的传输 ，其时延在70 - 80 ms之间，倘若由于网络通信设备的接口处缓冲设置较小，相信

    还会有相当—部分数据包被丢弃，这对于煤矿安全生产构成了一定的威胁.

.    其次，采用加权排队机制.加权排队的算法是比较每个子列的权值，优先处理权值最高的队列，但不

    把全部带宽分给它，而是按照它的权值要求分配带宽.为此，图 l  中客户端 1  ，2，3  的负载类型分别为控

    制指令，传感器监测量，生产视频画面，其权值分配分别为50%  （  最多）  ，30%，20%  （  最少）  .

    加权排队不会发生由权值较大的队列独自占用带宽 、而使其他所有队列等待的情况.从仿真结果

    （  图4  （  b）  ）  中的时延情况来看，客户端 3  由于权值较小，出现了时延情况，并且其最大时延甚至比优先

    级机制下的最大时延更加严重，但是由于视频负载始终享有20%的带宽，因此其平均时延相对于优先级

    机制下的平均时延有明显的下降；另一方面，当网络中有控制指令信号和传感器监测量需要实时传输时，

    由于分配了更多权值的关系，它能够优先为权值分配最多的控制指令负载分配较多的带宽资源，同时保证

    权值分配较少的视频负载也能够获得一定的网络带宽资源而无需等待.从图4 （  b）  中可以看出，控制指

    令和传感监测数据的传输时延大为下降，其平均时延在 20 -30 ms之间，网络通信的实时性有了很大程度

    的提升，这就保证了重要的控制指令及传感监测数据实时传输的要求.

◆

5  结  论

    （  l  ）  定义了煤矿现场基于环型网络拓扑结构的从底层传感器到上层客户终端的通信时延计算方法，

建立了矿井工业以太网综合业务网络模型，并采用加载与现场实际流量负载一致的试验方法进行性能仿真
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试验，仿真试验的结果表明：随着网络流量的增大，1 000 Mbps工业以太网的网络平均时延及应用程序的

时延明显优于100 Mbps矿井工业以太网，1 000 Mbps工业以太网更适合于构建全矿井综合业务网络平台，
从而保障大流量视频负载下网络通信的高实时性.

    （2）  采用权值分配调度策略能够在有限的网络带宽下传输大流量视频负载时有效地保障网络通信的
实时性，负载调度策略的仿真结果表明，为不同的负载类型分配不同的权值，能够有效地减少网络拥塞的

机率，减小网络通信时延，实现实时传输与控制.
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